i w_planie, " 04615,42

W-14
X=5874230.97
Y=7488577.14

alfa=1,36"

W-15
X=5874178.61
Y=7488591.31

alfa=1,98"

1325

zalamanie osi w pIaniekm 0+669,67

W-16
X=5874125.59
Y=7488607.64 W-17
qTﬁJ=0,86' X=5874096.93
A Y=7488615.00

zatamanie osi w P|°"iekm 0+725,14

SIGNUM - Inzynieria Ruchu

ul. Fieldorfa 10A/100, 03-984 Warszawa, tel.: 606 397 433
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= I 5 Jednostka projektowa:
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ul. Dolna 2, 06—415 Czernice Borowe

ul. Dolna 2, 06—415 Czemice Borowe

Projekt: MATERIALY DO ZGtOSZENIA ROBOT BUDOWLANYCH
przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Rostkowo
gmina Czernice Borowe, powiat przasnyski.
e PLAN SYTUACYJNY
Projektant: mar inz. Krzysztof Opasinski Fodpis:
MAZ/0351/PO0D/07
Opracowat: - mgr inz. Robert Kucharek o
Zamawiajqgey: , . Inwestor; 3 . Nr rysunku: |Skala: Data:
®mina Czernice Borowe Wajt Gminy Czernice Borowe 2 4 1:500 12.9021




